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HANDLING AND INDUSTRIAL AUTOMATION

Descrizione applicazioni:

Progettiamo e realizziamo vestizioni, ossia
cablaggi e collegamenti su robot, per
adattarli alle specifiche esigenze e richieste.
Realizziamo inoltre pinze di presa
personalizzate per le piu svariate applica-
zioni.

| robot antropomorfi sono largamente uti-
lizzati nei piu disparati e differenti settori
produttivi, per la pallettizzazione di scatole
su bancali e per la manipolazione di preci-
sione.
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